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Lesson 3:  Equation of Plane in 3Space  (Vector and Parametric) Link to plotter
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The vector equation of a plane in R3

<x, y, z> = <x0, y0, z0> + s<a, b, c> + t<d, e, f>

<x, y, z> is the position vector of any point in the plane

<x0, y0, z0> is the position vector of a specific point in the plane

<a, b, c>, and <d, e, f> are two noncollinear direction vectors of the plane

http://oame.on.ca/main/files/gr12-2007/MCV4U/3D/3Dplot.htm
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Example 1:  Find the vector equation of the plane that….
a) …contains the point P(1,2,3), and the line  

May 143:30 PM

Example 1:  Find the vector equation of the plane that….

b) …contains the points A(0, 2, 2), B(1, 1, 5) and C(1, 1, 4)
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Example 1:  Find the vector equation of the plane that….
c)  …contains the point P(2, 3, 2) and is orthogonal to 
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Example 2:  Describe the following.  (Line or plane…be careful) 

= <3, 2, 0> + s<3, 1, 1> + t<6, 2, 2>
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